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Zadani vlohy 3

Zkonstruujte ¢tyrnohé choditko (napf. ve tvaru $tafli). Po drsné Sikmé rampé
muUze tato konstrukce zacit ,kracet™ dol0. Prozkoumejte, jak geometrie choditka
a relevantni parametry ovlivni ustdlenou rychlost jeho chize.
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- Ktidoveé slovo

https://www.youtube.com/watch?app=desktop&v=C0OQn5iQW-iA
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Zadani vlohy 3

Zkonstruujte ¢tyrnohé choditko (napf. ve tvaru stafli). Po drsné sikmé rampé
mUze tato konstrukce zacit ,kracet™ dol0. Prozkoumejte, jak geometrie choditka
a relevantni parametry ovlivni ustalenou rychlost jeho chidze.

—  Klicové slovo
- podezrelé slovo
- napovéda



Princip chuze
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Treni

Pohyb télesa po naklonéné roviné

Pro velikost tfeci sily smykového tfenitedy plati:
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I Dynamika Menu
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Treni

Bezzdrojova sila (nema potencial U)
Nekonzervativmisila (nezachovava energii, hybnost a pod.)
> 2 obecné metody pro nalezeni Lagrangianu.

1) Casové zavisly Lagrangian.
2) Disipacmi funkce.



Treni

A "damping factor” (c is
some constant of friction)

~

L=e*(T—V)
\-—v—'

The usual Lagrangian
(kinetic minus potential)



Rayleighyo disipativni funkce D

Step 3: Write down the
dissipation function for
the system.
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’ Step 1: Specify the total

velocity v for each of the
Step 2 (optional): Specify j objects in the system.
the coefficient c for each of
the j objects in the system.
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Step 4: Write down the

Euler-Lagrange - d 0L _ oL . 0D
equations for each s _ B _
generalized coordinate q. dt aqt aq'l aq:.



Odpor vzduchu

Zanedbat a nebo aproximovat pomoci
sféricky symetrické slepice a pouzit
Stokesllv zakon F= 6mnrv

n —dynamicka viskozita prostredi




Mereni smykového treni

Méremni statického a dynamického smykového tremi




Mereni smykového treni
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Mereni smykoveého treni

Pocet krokl na dané draze.



Geometrie

Poloha a hmotnost tézistée




Geometrie

Poloha a hmotnost tézistée

Krivost nozicky




Geometrie

Poloha a hmotnost tézistée
Krivost nozicky

(Konstantni Gaussova krivost)
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